RADIALKOLBENPUMPE

RKP

FLEXIBLES DESIGN FUR HOCHSTLEISTUNG
LEISE UND ROBUST

WHAT MOVES YOUR WORLD




EINLEITUNG Moog Radialkolbenpumpe RKP

Uberall dort, wo anspruchsvolle Antriebstechnik und
aulserst flexible Konstruktionen gefordert sind, kommt
das Know-how von Moog zum Einsatz. Durch einen
partnerschaftlichen Ansatz, Kreativitat und erstklassige
Technologie helfen wir lhnen, selbst komplexeste
Antriebsaufgaben zu ldsen, die Leistung |hrer Produkte
zu steigern und Losungen zu erstellen, die weit Uber lhre
heutigen Vorstellungen hinausgehen.
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ALLGEMEINES

Herausragende Antriebstechnik

Seit iber 50 Jahren zahlt Moog zu den fiihrenden
Anbietern von Antriebstechnik mit Schwerpunkt auf
der Fertigung und Anwendung hochleistungsfahiger
Produkte. Heute bietet Moog innovative Produkte mit
modernster Regelungstechnik, die dazu beitragen, die
Leistung von Maschinen deutlich zu steigern.

Bewdhrte Pumpentechnik

Die Radialkolbenpumpen von Moog (RKP) sind
hochleistungsfahige Verstellpumpen fir industrielle
Anwendungen. Die stabile und schmutzresistente
Konstruktion basiert auf einem bewahrten Konzept und
bietet lange Lebensdauer und hohe Verlasslichkeit.

Dank kurzer Ansprechzeiten und hohem Durchsatz sind
die Moog Radialkolbenpumpen die ideale Losung fiir
Maschinen mit hohen Anforderungen an Mengen- und
Druckregelung.

Die RKP-Baureihe von Moog umfasst
Radialkolbenpumpen verschiedener Baugrdlsenin
Einzel- und Mehrfachanordnung und mit diversen
Steuerungsarten (mechanisch, hydromechanisch,
elektrohydraulisch, digital und analog) und bietet
Maschinenbauern somit maximale Flexibilitat.

Anwendungen

Durch das hochleistungsfahige, flexible Design ist

diese neuartige RKP die ideale Losung fiir alle Arten

von industriellen Anwendungen: Die Moog RKP

kommen u.a. zum Einsatz in Maschinen fiir Spritz- und
Druckgussverfahren, Anlagen der Umformtechnik wie
z.B.Pressen, Walzanlagenen sowie im allgemeinen
hydraulischen Aggregatebau. Im Bereich der Kunststoff-
und Metallverarbeitung verwenden libergreifend alle
Industrien die Moog RKP in Ihren Anlagen zur Herstellung
von Plastik- und Metallteilen, z.B. in der Verpackungs-
und Automobilindustrie. Aber auch in Geraten fir

den Priifstandsbau, der Gummiverarbeitung oder im
Untertagebau sind Moog RKP im Einsatz.

Die RKP eignet sich besonders fiir Anwendungen, in
denen Kraft und Robustheit in Verbindung mit Prazision
und Dynamik gefordert ist.

Gerduscharm und robustes Design

Durch unterschiedliche Malenahmen erreichte Moog bei
der RKP eine deutliche Reduktion des Primar- als auch
des Sekundédrgerdusches. Fiir die BaugréfRen 63 cm3/U
und 80 cm3/U wurde zudem die Arbeitskolbenanzahl
von 7 auf 9 erhoht. Der Durchmesser der Arbeitskolben
konnte dadurch verkleinert werden, was zu einer
Reduzierung der dynamischen Wechselkrafte auf das
Gehause und zur Verringerung der Volumenstrom- und
Druckpulsation auf der Hochdruck- und Saugseite fiihrt.
Die RKP unterstiitzt damit die Hersteller von Maschinen
und Anlagen bei der Umsetzung der EG-Richtlinie Larm
(2003/10/EG).

Die neue Konstruktionsweise reduziert deutlich den
Verschleifs des gesamten Stellsystems und erhoht
Standfestigkeit und Lebensdauer der Pumpe - auch
unter ungiinstigen Betriebsbedingungen.

RKP-1l und RKP

Beider Einfiihrung des neuen Pumpendesigns haben wir
,RKP-II"zur Unterscheidung verwendet. Nur ein sehr
kleiner Teil der Lieferungen erfolgt mit dem alten Design,
vor allem fiir den Ersatz in bestehenden Anlagen. Die
eigentliche Konfiguration ist eindeutig in der Modell-
nummer definiert. Deshalb haben wir die Verwendung
des Begriffs ,RKP-II"in unseren Publikationen eingestellt.
In diesem Katalog verwenden wir nur den Begriff ,RKP*,
wenn wir uns auf die Radialkolbenpumpe beziehen.

Digitale oder analoge Regelung

Moog hat die Regelungstechnik der Radialkolbenpumpe
durch ein Proportionalventil mit digitaler Elektronik
entscheidend weiterentwickelt fiir Férdermengen-
verstellung, Druckregelung, Einstellung und Diagnose.

Die RKP kann digital iber eine CANopen- oder
EtherCAT-Schnittstelle oder durch analoge
Steuersignale gesteuert werden.

In einem separaten Katalog finden Sie Einzelheiten zu
den Vorteilen, die sich durch den Betrieb der RKP-D im
Feldbus- oderim Analogbetrieb ergeben.



PRODUKTBESCHREIBUNG
Leise und Robust

Design

Radialkolbenpumpen RKP zeichnen sich durch besonders
gerduscharmen Lauf aus. Die BaugrofRen 32 bis 250
besitzen einen gleitenden Hubring. Der grof3e Saug-
anschluss ermoglicht den direkten Anschluss einer
weiten Saugleitung. Die Steueranschliisse der Regler
sindin G 1/4" ausgefihrt.

Die RKP steht fiir Zuverldssigkeit, geringes Gerausch
und lange Lebensdauer. Dies wird unterstrichen durch
die erhéhte Gewéhrleistung. Diese betragt unter den

auf Seite 5 genannten Randbedingungen fiir Mineraldl
10.000 Betriebsstunden oder 24 Monate. Das vorhandene
Baukastensystem erlaubt die Auswahl einer auf die
jeweilige Anwendung individuell zugeschnittenen Pumpe
bzw. Pumpenkombination.

Weitere Vorteile der Moog Radialkolbenpumpe sind:

» Kurze Stellzeiten

* Kompakte Bauweise

* Gutes Ansaugverhalten
* Geringe Druckpulsation
Moglichkeiten der RKP:

« Mitteldruckserie (280 bar) und Hochdruckserie
(350 bar) fiir Mineralél

* Grofl2e Auswahl an Reglern: mechanisch, hydraulisch
und elektrohydraulisch (analoge oder digitale
Regelung mit CANopen- oder EtherCAT-Schnittstelle)

* Mechanische Forderstrombegrenzung
* Mehrfachpumpen durch axialen Anbau
» Verschiedene Antriebsflansche

* Eignung fiir verschiedene Hydraulikéle wie Mineraldl,
Getriebedl, biologisch abbaubares Ol

« Eignung fiir Sonderfliissigkeiten wie Ol in Wasser
(HFA), Wasserglycol (HFC), synthetische Ester
(HFD), Bohremulsion, Isocyanat und Polyol (siehe
Spezialkatalog)

Wirkungsweise

Das Antriebsmoment wird von der Antriebswelle (5)
tiber eine Kreuzscheibenkupplung (4) querkraftfreiauf
den Zylinderstern (3) Gbertragen. Der Zylinderstern
ist auf dem Steuerzapfen (1) gelagert. Die radial im
Zylinderstern angeordneten Kolben (9) stiitzen sich
iber hydrostatisch entlastete Gleitschuhe (8) auf dem
Hubring (7) ab. Kolben und Gleitschuh sind iiber ein
Kugelgelenk miteinander verbunden und durch einen
Sprengring gefesselt. Die Gleitschuhe werden durch
zwei Halteringe (2) im Hubring gefiihrt und im Betrieb
durch Fliehkraft und Oldruck an den Hubring gedriickt.
Bei Rotation des Zylindersterns fiihren die Kolben
infolge der exzentrischen Lage des Hubringes eine
Hubbewegung aus. Die Exzentrizitat wird durch zwei
im Pumpengehduse gegeniiberliegende Verstellkolben
(6und 10) veréndert. Der Olstrom wird tiber Kanale

in Gehduse und Steuerzapfen zu- und abgefiihrt.
Gesteuert wird dies mittels Saug- und Druckschlitzen
im Steuerzapfen. Ein Regler (11) kontrolliert dabei den
Systemdruck bzw. die Hubringlage (Férdermenge). Die
hydraulischen Krafte werden nicht auf dem Walzlager
abgestiitzt. Somit ist das Lager weitgehend unbelastet.
Beider elektrohydraulisch verstellbaren RKP-D wird
die Lage des Hubrings von einem Wegmesssystem (12)
erfasstund vom Ventil (13) hochdynamisch geregelt.

12 3:|1 5
il
Sl
= |
—H1——t-—lH e
=1

6 27 8913 10

Vi)

11 1213




PRODUKTUBERSICHT

Férdervolumen [cm3/U]

19

32

45

63

80

100

140

250

Bauart Pumpe fiir offenen Kreis mit verschiedenen Verstell- und Regeleinrichtungen
Befestigungsart Stirnbefestigung, Zentrier- und Lochkreisdurchmesser nach 1SO 3019-2 (metrisch)
Anbauflanschnach1S0 3019-1 (Zollabmessungen), Anbauflansch nach 1SO 3019-2 (metrisch)
Einbaulage Beliebig
Masse [kg] 22 33 33 71 71 71 105 236
Massentrégheitsmoment [kgem?] 177 61,0 61,0 186,3 186,3 186,3 3800 1555
Leitungsanschliisse nach1S0 6162:
Mitteldruckausfiihrung bis 280 bar
Druckanschluss SAE3/4" |SAET" SAE1" SAE11/4" |SAE11/4" |SAE11/4" | SAE11/2"
3000psi [3000psi |3000psi |3000psi [3000psi [6000psi |6000psi
Sauganschluss SAE3/4" |SAE11/2" |SAE11/2" |SAE2" SAE2" SAE2" SAE21/2"
3000psi |3000psi |3000psi |3000psi [3000psi [3000psi |3000psi
Hochdruckausfiihrung bis 350 bar
Druckanschluss SAE3/4" |SAE1" SAE11/4" |SAE11/4" SAE11/2"
6000psi | 6000 psi 6000 psi | 6000 psi 6000psi
Sauganschluss SAE3/4" |SAE11/2" SAE 2" SAE 2" SAE3"
6000psi [ 3000 psi 3000 psi |3000 psi 3000psi
Empfohlener Rohraussendurch- 15 18 18 22 22 22 22 35
messer fiir Leckélleitungen (leichte |(5/8") (374" (374" (7/8") (7/8") (7/8") (7/8") (11/4")
Baureihe) [mm]

(beianderer Antriebsart bitte Riicksprache mit Moog-Partner oder Moog)

Leckédlabfiihrung Die Leckdlabfiihrungist so zu verlegen, dass das Pumpengehduse stets vollstandig
mit Druckflissigkeit gefillt ist. Der Druck am Leckélanschluss darf 2 bar absolut
(1 bar Uberdruck) nicht iberschreiten. Leitungsende unterhalb des Flissigkeitsspiegels.
Kein Filter und Riickschlagventil in die Leckolleitung.

Antriebsart Direktantrieb mit Kupplung

Umgebungstemperaturbereich [°C] |-15bis +60

Maximale Drehzahl bei Eingangsdruck

0,8 bar abs. [min?] 2700 25009 [2000Y [2400Y (20009 [1800 1800 1800
1 bar abs. [min?] 2800 2600Y [2100Y 25009  [2050V 1850 1900 1850
Héchstdrehzahl fiir 1800 1800 1800 1800 1800 1800 1800 1800
gerduscharmen Lauf [min?]

Minimaler Eingangsdruck 0,8 absolut

Sauganschluss [bar]

Maximaler Gehiuseiiberdruck [bar] |2 (1 Uberdruck)

Fiir Sonderfliissigkeiten wie z.B. HFA, HFCund Emulsionen gelten beziiglich Druck, Viskositat, Temperatur, Filterungund Gewahrleistung zum Teil andere Werte.
Diese entnehmen Sie bitte den entsprechenden Sonderkatalogen.

1'HBhere maximale Drehzahlauf Anfrage




PRODUKTUBERSICHT

Férdervolumen [cm3/U]

19 32 45 63 80 100 140 250

Druck [bar]

Mitteldruckausfiihrung
Dauerdruck
Hochstdruck?
Druckspitze

Hochdruckausfiihrung
Dauerdruck
Hochstdruck ?
Druckspitze

280(4000) |280(4000) |280(4000) |280(4000) |280(4000) |280(4000) |280(4000)
315(4500) |315(4500) [315(4500) |315(4500) |315(4500) |315(4500) |315(4500)
350(5000) |350(5000) |350(5000) |350(5000) |350(5000) |350(5000) |350(5000)

350(5000) |350(5000) 350(5000) |350(5000) 350(5000)
385(5500) |385(5500) 385(5500) |385(5500) 385(5500)
420(6000) | 420(6000) 420(6000) | 420(6000) 420(6000)

Druckfliissigkeit

Mineralél nach DIN 51524

Druckfliissigkeits-
temperaturbereich [°C]

-15 bis +80

Viskositdt [mm?2/s]

Zulassige Viskositat im Bereich 12 bis 100

Empfohlene Viskositat im Bereich 16 bis 46,

Druckfliissigkeit der Viskositatsklasse VG 46 oder VG 32 nach IS0 3448
Maximale Viskositat 500 wahrend des Anlaufs mit Elektromotor bei 1800 min™!

Filterung

NAS1638, Klasse 9;1S0 4406, Klasse 20/18/15; zu erreichen mit Filterfeinheit p 20 = 753
NAS1638, Klasse 7; 150 4406, Klasse 18/16/13; bei elektrohydraulischer Verstellung (RKP-D)

Fiir Sonderfliissigkeiten wie z.B. HFA,HFC und Emulsionen gelten beziiglich Druck, Viskositat, Temperatur, Filterungund Gewahrleistung zum Teil andere Werte.
Diese entnehmen Sie bitte den entsprechenden Sonderkatalogen.

2)Hgchstdruck nach 1SO 5598

3)Riickhalterate fir Schmutzteilchen>20 pmist 1:75,d.h.98,67%




KENNLINIEN
Verstellbereich

Vorsicht: Drehrichtungswechsel nicht méglich

Rechtslauf
1
B
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3 Regler
Leistungsaufnahme P
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Hinweis: Ausnahme RKP 19
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KENNLINIEN

Gerduschdiagramm
T
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Gerduschemissionswerte der RKP mit kombiniertem Druck-Forderstromregler.
Durchschnittswerte iiber dem Betriebsbereich.

Kennlinien fiir Antriebsleistung und Férdermenge

Stellzeit Vy_oum >V

Stellzeit V

Minimum

ximum Minimum

-V

: 20 bis 50 ms (Richtwert)
:50bis 100 ms

Maximum®

Ab 70 bar Einstelldruck (Richtwert)

n=1500min;v=35mm?/s; T=+50°C

V=19 cm3/U
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20 10
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KENNLINIEN
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REGLEROPTIONEN

Mit der RKP lassen sich eine Vielfalt von Regler-
optionenrealisieren. Damit ist eine maximale
Flexibilitat gewahrleistet.

Die folgenden Optionen werden im Anhang A
genauer beschrieben.

Regleroptionen

Beschreibung/Merkmal/fiir Anwendung

1. Einstellbare Druckregler, Typ F

Fir Konstantdrucksysteme mit fixer Druckeinstellung

2. Hydraulisch ansteuerbarer Druckregler, Typ H1

Fir Konstantdrucksysteme mit verdnderlicher Druckeinstellung

3. Druckregler, hydraulisch ansteuerbar mit Mooring-Regelung,
Typ H2

Fir Konstantdrucksysteme mit veranderlicher Druckeinstellung
beirtickwirkenden, dufderen Lasten

4. Kombinierter Druck-Forderstromregler, TypJ

Fir Verdrangersteuerungen mit eingepragtem, veranderbarem
Volumenstromund Uberlagerter Druckbegrenzung
(hydromechanisches Reglerkonzept)

5. Kombinierter Druck-Forderstromregler mit P-T-Steuerkante,
TypR

Wie 4. und zusatzlich: Aktiver Abbau von Druckspitzen bei
dynamischen Abregelvorgangen

6. Mechanische Hubeinstellung, Typ B1

Fir Verdrangersysteme mit fest eingestellter und bei Bedarf
manuell verdnderbarer Fordermenge

7. Servosteuerung, Typ C1

Verstellung der Férdermenge iiber Handhebel oder Stellmotor

8. Leistungsregler (System Kraftvergleich), Typ S1

Selbstandige Reduktion der Férdermenge beiansteigendem
Lastdruck, so dass die Leistungsgrenze des Antriebsmotors
nicht iiberschritten wird

9. Leistungsregler mit iberlagerter Druck-Férderstrombe-
grenzung, hydraulisch angesteuert, Typ S2

Wie 8.und zusatzlich: Mit verdnderbarer Maximalwert-Begrenzung
fir Druck und Férdermenge

10. Elektrohydraulisches Reglerkonzept mit digitaler on-board
Elektronik, Typ D

Fiir Verdréangersteuerungen mit eingepragtem, veranderbarem
Volumenstromund iberlagerter Druckbegrenzung

11. Dual Displacement, Typ N1

Firden Einsatz sowohlim Betrieb mit variabler Geschwindigkeit
und in Volumenstrom geregelten Systemen mit zwei moglichen
Volumenstromen bei konstanter Geschwindigkeit




MEHRFACHTECHNIK

An die Radialkolbenpumpe kdnnen weitere Pumpenstufen
axial angebaut und somit gemeinsam angetrieben werden.
Zur Auswahl fiir einen Anbau stehen Radialkolbenpumpen
(maximal gleicher BaugréfRe wie Pumpenstufe 1) oder
andere Pumpen mittels Adapterflansch zu SAE-A, SAE-B
oder SAE-C.

Das dabei maximal zulassige Durchtriebsdrehmoment
zum Antrieb angebauter Pumpen ist aus untenstehender
Tabelle ersichtlich.

Anbau an RKP, SAE-A, SAE-B oder SAE-C Adapter
Zuldssige Durchtriebsdrehmomente

Pumpenstufel | Pumpenstufe2
RKP RKP SAE-A SAE-B SAE-C
BaugriRe 19 32 63 140 250
(ecm3/U) 45 80

100
19 90Nm = = = = 90 Nm = =
32/45 185Nm 185Nm - - - 110Nm 185Nm -
63/80/100 400 Nm 400Nm 400 Nm = = 110Nm 280Nm 400Nm
140 400 Nm 400Nm 400 NmY 620Nm - 11I0Nm 280 Nm 620 Nm
250 400 Nm 400Nm 400 Nm 620 Nm 1470 Nm 110Nm 280Nm 1300Nm
“Spezieller Flansch fiir 620 Nm auf Anfrage
Das bendtigte Durchtriebsdrehmoment zum Antrieb M, =1,59- VarPy ViR ViR

angebauter Pumpen wird bestimmt durch die GroRen:

V [cm3/U] Fordervolumen

p [bar] Druck

nhm [%] Hydromechanischer Wirkungsgrad
M [Nm] Durchtriebsdrehmoment

Durchtriebsdrehmoment von Pumpenstufe 1 auf 2:
Vip,

M,=1,59- %

i=2 r]hmi

Beispiel

Bezogen auf eine Pumpenkombination
RKP63 +RKP 63+ RKP32 + AZP 16
280 bar, 210 bar, 150 bar, 50 bar bedeutet das:

Auslegung des 1. Durchtriebs

Druck- und Forderstrom der 1. Pumpenstufe sind fiir
das vom Durchtrieb zu iibertragende Drehmoment ohne
Bedeutung. Nach der oben genannten Formel errechnet
sich dieses Drehmoment aus

r]hm2 r]hm?, r]hm4
M,=1,59-(63-210/95+32-150/93 +16-50/90) Nm

M, =318 Nm

Der Wert 318 Nm liegt unter dem in der Tabelle fiir
den Anbau einer RKP 63 an eine RKP 63 angefiihrten
Grenzwert von 400 Nm.

Auslegung des 2. Durchtriebs
Vips Vb,

hm3 nhm4

M,=1,59-(32150/93+16-50/90) Nm

M,=1,59-

M, =96 Nm

Auch der Wert 96 Nm liegt unter dem entsprechenden
Grenzwert von 400 Nm fir den Durchtrieb von einer
RKP 63 auf eine RKP 32.

Auslegung des 3. Durchtriebs

Analog dazu erhalt man 14 Nm fiir das benotigte
Drehmoment zum Antrieb der angebauten Zahnradpumpe.
Somit sind die Durchtriebe dieser Pumpenkombination
mit den angegebenen Driicken zulassig.




TECHNISCHE DATEN Moog Radialkolbenpumpe RKP

MEHRFACHTECHNIK

Radialkolbenpumpe mit schwerem Durchtrieb
und angebauter Radialkolbenpumpe

7777777 D
i S
} ’—@
Qi’,
ml|
I
Radialkolbenpumpe mit angebauter Zahnradpumpe Radialkolbenpumpe mit angebauter Zahnradpumpe

mittels SAE-A-Adapter. Technische Daten siehe Seite 71.  mittels SAE-B-Adapter. Technische Daten siehe Seite 73.
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MEHRFACHTECHNIK

Adapterflansch fiir den Anbau einer Fremdpumpe mit
Flansch SAE-A nach IS0 3019-1 und 9-zahniger Welle

Aﬂ A-A
| Minimum 32,6
- 10,6 0
. 82.22x2,62
i/ | e
( A
= 7\ . .
) : B
Sm
o A
1 M10x30 (2%) =
| 5
75
15
34

Flansch Code: 82-2

Welle Code: 16-4

Verzahnung nach: ANSIB92.1 9T 16/32 DP Flat root side fit
Anbauvoraussetzung: RKP mit Durchtriebsfdhigkeit

Anbauadapter inkl. Durchtriebswelle,
Dichtungen (HNBR), Zwischenring bei RKP 63 bis250 und
2 Befestigungsschrauben.

RKP19 CA41832-001
RKP 32/45 CA51553-001
RKP 63/80/100 CA64727-001
RKP 140 CA64728-001
RKP 250 CB65065-001




MEHRFACHTECHNIK

Adapterflansch fiir den Anbau einer Fremdpumpe
mit Flansch SAE-B nach S0 3019-1 und
13-zahniger Welle

A%‘

W R

146

Y

T M10x40

Flansch Code: 101-2
Welle Code: 22-4

Verzahnung nach:
ANSIB92.1 13T 16/32DP Flat root side fit

Anbauvoraussetzung: RKP mit Durchtriebsfahigkeit

Anbauadapter inkl. Durchtriebswelle,
Dichtungen (HNBR), Zwischenring bei RKP 63 bis 250 und
4 Befestigungsschrauben.

RKP 32/45 CA36273-001
RKP 63/80/100 CA34793-001
RKP 140 CA50487-001

RKP 250 CB76956-001

A-A 43
20,5
TN
i
—_— >
Y
A
(
22~
] o LN
(] [
'_; —
o
—
)
S
Y
I
5,6 101x2,6
11
16,2
-
Minimum41£




MEHRFACHTECHNIK

Adapterflansch fiir den Anbau einer Fremdpumpe
mit Flansch SAE-C nach1S0 3019-1 und
14-zahniger Welle

=

/ oo\

~
\\
\
/// / /
/

181

T M10x40

ClM10-8

Flansch Code: 127-2
Welle Code: 32-4

Verzahnung nach:
ANSIB92.1 14T 12/24 DP Flat root side fit

Anbauvoraussetzung: RKP mit Durchtriebsfahigkeit

Anbauadapter inkl. Durchtriebswelle,
Dichtungen (HNBR), Zwischenring bei RKP 140 und 250
und 4 Stiftschrauben mit Spezialmuttern.

RKP 63/80/100 CA64621-001

RKP 140 CA64622-001

RKP 250 CB76962-001

A-A

65

22,5

M16

0127335
213

127x2,6

24,8

Minimum 59,3 |

132
I



TECHNISCHE HINWEISE

A\ Hinweis

Inbetriebnahme der Pumpen muf3 durch in Hydraulik
ausgebildetes Fachpersonal erfolgen.

Einbau

Angegebene Drehrichtung unbedingt einhalten. Auf die
Antriebswelle dirfen keine radialen und axialen Krafte
wirken. Deshalb muss der Antrieb iber eine Ausgleichs-
kupplung erfolgen. Alle Verschlussstopfen der Pumpe erst
unmittelbar vor dem AnschlielSen der Leitungen entfernen.
Beider Montage auf Sauberkeit achten. Es empfiehlt sich
die Verwendung von nahtlosem Prazisionsstahlrohr nach
DIN 2391.

Saugleitung (A)

Kurze Saugleitung mit grofBer lichter Weite notwendig, um
kurze Stellzeit und niedriges Gerausch sicherzustellen.
Sauggeschwindigkeit <1,5 m/sec. Scharfe Umlenkungen
und Rohrverschraubungen vermeiden (Gefahr des Luft-
saugens und der Luftausscheidung, hoher Durchflusswider-
stand). Statt dessen gebogene Rohre oder Schlauche
verwenden. Zulassigen minimalen Eingangsdruck einhalten.
Reduzierung der Saugleitung erst am Pumpeneintritt vor-
nehmen. Falls ein Saugfilter (min. 0,15 mm Maschenweite)
oder ein Absperrhahn eingesetzt wird, Gerate unterhalb
des Flissigkeitsstands einbauen.

Hochdruckleitung (B)

Auf ausreichende Festigkeit achten.
Anziehdrehmoment der Schrauben priifen.

Leckélleitung (L)

Soverlegen, dass das Pumpengehause stets vollstandig
mit Druckflissigkeit gefillt ist (oben liegenden Anschluss
verwenden). Getrennt von anderen Riicklaufleitungen direkt
inden Tank fiihren. Leitungsende muss auch bei niedrigstem
Flussigkeitsstand im Tank unterhalb des Flissigkeitsstands
liegen. Entfernung zur Saugleitung moglichst grof3. Kein
Filter, kein Kiihler und kein Riickschlagventil in der Leckdl-
leitung anordnen. Maximale Lange 3 m. Druck am Leckélan-
schluss maximal 2 bar absolut (1 bar Uberdruck).
Empfohlener RohraufRendurchmesser fiir Leckolleitung
(leichte Baureihe):

RKP19:15mm
RKP32and45:18 mm

RKP 63,80,100and 140: 22 mm
RKP 250:35 mm

Gehdusespiilung

Zur Warmeabfuhr ist eine Spiilung der Pumpe unter
folgenden Bedingungen notwendig

* BaugroRen 63 bis 100 cm3/U
Beilangerem Betrieb der Pumpe mit niedrigen Driicken
im abgeregelten Zustand (t>15 min, p <30 bar, Q=01/min)
+ BaugroRen 140 und 250 cm3/U
Gehausespllungist generell immer notwendig

Die Spiilstromleitung am unten liegenden Leckolanschluss
anschlielRen. Fiir die RKP 250 die Spiilstromleitung am
Anschluss L2 anschlielsen.

Spiilmenge

Fordervolumen

V[cm3/U] 63,80,100 | 140 250
Spilmenge 4 bis 6 6bis 8 10bis12
[l/min]

Gerduschentwicklung

Radialkolbenpumpen haben einen niedrigen primaren
Gerauschpegel. Die Gerauschentwicklung des gesamten
Hydraulikaggregates ist jedoch stark vom Anbau der
Pumpe und von der Leitungsverlegung abhangig. Korper-
schalllibertragung auf abstrahlende grofflachige Maschi-
nenteile vermeiden durch:

* Pumpe iber Dampfungsflansch anbauen
* Schlauchleitungen statt Rohre verwenden
* Rohrleitungen mit elastischen Schellen befestigen

Anschliisse

der Niederdruck- bzw. Saugleitungen an Anschluss A,
Hochdruckleitung an Anschluss B. Ausnahme RKP 19
links drehend: Saugsanschluss B, Druckanschluss A

Inbetriebnahme

Pumpe nicht ohne Druckflissigkeit in Gang setzen. Vor
dem Einschalten ist das Gehause der Pumpe iiber den
Leckdlanschluss mit der Druckflissigkeit zu fillen.

Nach Einschalten Drehrichtung des Antriebmotors kont-
rollieren. Bis zur Entliiftung der Hydraulikanlage mit
niedrigem Druck fahren. Bei Inbetriebnahme von Pumpen
fir HF-Flissigkeiten ist die Anlage ca. eine Stunde bei
niedrigem Druck (30 bar bis 50 bar) zu betreiben.

Hinweis

Die Druckflissigkeitstemperatur im Tank darf die Tempera-
tur der Pumpe nicht um mehr als 25 °C iibersteigen. Ist dies
der Fall, so darf die Pumpe bis zur Erwarmung nur inkurzen
Intervallenvon ca. 1 bis 2 Sekunden ein geschaltet werden.
Im Falle eines Pumpenwechsels miissen Saug- und Leck-
olleitung sowie der Tank gereinigt werden. Nur gefiltertes
Ol zur Wiederbefiillung verwenden.



ANHANG A - REGLEROPTIONEN
1. Einstellbarer Druckregler F1, F2

Druckbereich:

F1:30bis 105 bar
F2:80 bis 350 bar

|
_ N 1 Einstellung an Schraube
E
o Bl
Ip[ba;]
7 S )
e
. l
o %’
[5) @
[5) (]
[5) (&)
6 ————° e
A
5— — 2
4 3
1 Sicherheitsventilp=p,, ... +30bar 5 Ventilschieber
2 Stellkolben 2 6 Ventilfeder
3 Stellkolben1 7 Einstellschraube

4 Einstellung der Nulllage



ANHANG A - REGLEROPTIONEN
2.Hydraulisch ansteuerbarer Druckregler H1

Druck-Vorsteuerventil:

Manuell einstellbar oder Proportional-Druckventil.
Q=0.5bis 1.5/min

1
|
= BN 1 Einstellungam
£ Vorsteuerventil
o — -
i U Empfehlung: Schlauch
b fur Steuerélleitung,
b siehe Tabelle auf
! i Seite 42
pllbar]
1
A
2
5 4 3
1 Sicherheitsventilp=p,, . +30bar 6 Ventilschieber
2 Stellkolben 2 7 Blende
3 Stellkolbenl 8 Puinimum-Teder
4 Einstellung der Nulllage 9 Schraube fest eingestellt

Ul

Druck-Vorsteuerventil



ANHANG A - REGLEROPTIONEN
3. Druckregler, hydraulisch ansteuerbar mit Mooring-Regelung H2

Der ,Mooring”“- Regler entsteht aus dem Druckregler,
indem zwischen das Pumpengehduse und den Druckregler
eine Zwischenplatte eingefigt wird.

Die Dicke der Zwischenplatte entspricht der
Exzentrizitat des Hubrings.

1 Zwischenplatte

+
je]

[l/min]

o

p [bar]
A
1
4 3 2
1 Stellkolben 2 5 Ventilschieber
2 Stellkolbenl 6 Blende
3 Zwischenplatte 7 Puimmem-Feder

4 Druck-Vorsteuerventil 8 Schraube fest eingestellt



ANHANG A - REGLEROPTIONEN
4. Kombinierter Druck-Forderstromregler (,Load Sensing”) J1

Messdrossel:

Manuell einstellbares Drosselventil oder Proportional-

Drosselventil.

?0,8bis 0,9 mm

Druck-Vorsteuerventil:

Q=0.5bis1.5/min

Q[l/min]

\
|
i p [bar]
\
|

Manuell einstellbar oder Proportional-Druckventil.

1 Einstellungam
Vorsteuerventil

2 Einstellungander
Messdrossel

" Empfehlung: Schlauch
fir Steuerdlleitung,
siehe Tabelle auf
Seite 42

1 ‘ 1
?0.8bis 0.9 mm 2
10 i — |
Ap=10bis12bar T
3
: l
o %’
%) @
%) @
[5) (©]
9 oy ®
A
8 4
i ¥
=
7 6 5
1 Blende 4 Stellkolben 2 8 Ventilschieber
2 Messdrossel fur Stromeinstellung 5 Stellkolbenl 9 Ap Feder
3 Sicherheitsventilp=p,, .. +30bar 6 EinstellungderNulllage 105chraube fest eingestellt

7 Druck-Vorsteuerventil



ANHANG A - REGLEROPTIONEN
5.Kombinierter Druck-Forderstromregler mit P-T-Steuerkante R1

Messdrossel:

Manuell einstellbares Drosselventil oder Proportional-

Drosselventil.

©0,8bis 0,9 mm

Druck-Vorsteuerventil:

Manuell einstellbar oder Proportional-Druckventil.

Q=1bis1.5/min
BeiMehrfachpumpen, die in einen Kreis férdern, darf nur

ein Regler mit P-T-Steuerkante eingesetzt werden. Die-
ser Regler muss mit dem hdheren Ap eingestellt werden.

i 1
= — 1 Einstellungam
***** T E Vorsteuerventil
\ i I 1 ‘__2 2 Einstellungander
B R e : ! Messdrossel
o i 1
o P U Empfehlung: Schlauch
| | ' fiir Steuerdlleitung,
| ' siehe Tabelle auf
fffff | p [bar] Seite 43
L
T t
0,8 bis 0,9 mm [ 5
10 ! |
Ap=10bis 12bar re
3
)
o %’
o |® i
[5) (6]
Y ) !
9 Oy ®
X
A
8 ——— 4
¥ W T
= )j
7 6 5
1 Blende 4 Stellkolben 2 8 Ventilschieber

2 Messdrossel fur Stromeinstellung

3 Sicherheitsventilp=p,, . +30bar

5 Stellkolben1
6 Einstellung der Nulllage

7 Druck-Vorsteuerventil

9 Ap Feder

10Schraube fest eingestellt



TECHNISCHE DATEN

ANHANG A - REGLEROPTIONEN
6. Mechanische Hubeinstellung B1

Q[l/min]

e

—

e [mm]

Moog Radialkolbenpumpe RKP

1
2 2
1 Einstellschraube
2 Dichtmutter
RKP 19 RKP 32 RKP 45 RKP 63 RKP 80 RKP 100 | RKP140 | RKP 250

AV [cm3/U] bei 1 mm 3,4 5,5 6,4 8,6 8,7 11,1 11,3 21,9

Verstellspindelweg

(Steigung 1,5 mm/U)

Hinweis

Beim Einstellen des gewlinschten Fordervolumens ist
zu beachten, daf der Hubring zwischen den beiden
Verstellspindeln verspannt werden muss. Pumpe ist bei
Auslieferung auf V eingestellt.

Maximum

Rev. F, Februar 2015
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ANHANG A - REGLEROPTIONEN
7.Servosteuerung C1

Manuelle oder mechanische Betatigung tiber Verstellhebel.
Das Fordervolumen der Pumpe wird tiber die Position des
Verstellhebels gesteuert.

Der Verstellhebel ist nicht im Lieferumfang enthalten.
AbmafRe zur Befestigung des Verstellhebels siehe Seite 49.

Q[l/min]

—  e[mm]

1 Verstellhebel fiir Steuerwelle 3 Stellkolben 2 5 Steuerschieber

2 Stellkolbenl 4 Hubring 6 Schieberhilse
Verstellmoment [Nm]
Nullstellung Endstellung Maximum
RKP 19 1,2 1,7 8
RKP 32/45 1,2 1,7 8
RKP 63/80 16 2,4 8
RKP 100 1,6 2,4 8




ANHANG A - REGLEROPTIONEN
8. Leistungsregler

Allgemein:

Der Leistungsregler ist nach der elektrischen Nennleistung
des Antriebsmotors ausgelegt, welche er in keinem
Betriebspunkt iiberschreitet. Die Einstellung erfolgt bei
konstanter Nenndrehzahlunter Messung des Antrieb-
drehmoments.

Die Pumpe wird individuell feinjustiert, um die maximal
mogliche hydraulische Abgabeleistung sicherzustellen,
ohne die zur Verfiigung stehende elektrische Antriebs-
leistung zu iiberschreiten. Abweichungen gegeniiber
den angegebenen Kennlinien sind deshalb maglich. Die
Einstellung der Leistungsregler erfolgt iiber denin der
jeweiligen Kennlinie angegebenen Druckbereich.

Fir Einzelpumpen gelten folgende Randbedingungen:
Ap Einstellung fiir S2-Regleroption: 10+2 bar
Ap Einstellung fiir S3-Regleroption: 18+2 bar

Fir Mehrfachpumpen gelten folgende Randbedingungen:

Leistungsregler bei Mehrfachpumpenanordnung werden
einzeln gepriift. Die angegebene Leistung bezieht sich
auf die jeweilige Pumpenstufe.

Das Ap beiLeistungsreglern mit Druck-und Forderstrom-
begrenzung (Regleroptionen S2 und S3) wird bei Mehrfach-

pumpen kaskadiert eingestellt.

1 2 34

Ap Einstellung fiir S2-Regleroption:
* Pumpenteil1=11,5bar

* Pumpenteil 2=10,5 bar

* Pumpenteil 3=10bar

Ap Einstellung fiir S3-Regleroption:
* Pumpenteil1=19,5bar

* Pumpenteil 2=18,5bar

* Pumpenteil 3=18bar

Zur Sicherstellung der Stabilitat des Systems muss
diese Einstellung im Fall einer Reparatur oder Austausch
beriicksichtigt werden.

Auf Wunsch erstellen wir auch Sondereinstellungen,
optimiert auf andere Drehzahlen, Leistungen oder
besondere Betriebspunkte. Bitte fragen Sie beiuns an.

9

1 Steuerschieber

2 Wippe

3 Innere Feder des Steuerelements
4 AuRere Feder des Steuerelements
5 Stellkolben 2

L

6 Stellkolbenl
7 Leistungauf Priifstand fest eingestellt, nicht verédndern
8 Messkolben
9 Leistung auf Priifstand fest eingestellt, nicht verdndern



ANHANG A - REGLEROPTIONEN
8.1 Leistungsregler S1

Leistungsregler mit fest eingestellter Leistung

Q[l/min]

p [bar]

8.2 Leistungsregler S2 und S3
Leistungsregler mit iiberlagerter Druck- und Forderstrombegrenzung hydraulisch angesteuert

?0,8bis 0,9 mm

S

Q[l/min]

— p [bar]

1 Steueranschluss
2 pEinstellung
3 QEinstellung



ANHANG A - REGLEROPTIONEN

Leistungskennlinien fiir 1450 min™

V=32cm3/U

(o2}
o

ny = 1450 min-!

Q[l/min]

_~

)
S, < S

47/

o

i

20

/ S

W
250

[ A 7
/ayd

/
[/

A/,//

0 50 100 150 200 300

p [bar]
V=45cm3/U

I
ny = 1450 mint

Q[l/min]
&

//
LEf
§§

/

AT

[~ 7

20

[ A7
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0 50 100 150 200 250 300

V=63und 80cm3/U

140

V=100cm3/U
= 160 | 1T
% 140 - < \\ N ny = 1450 min!
120 \K\\\\\\\
30 \\\ \\ \\\&@
60 ~ }Q/
A\
40 | ~ \‘@/
20 ]%QS
75\/&/%/
%5 50 100 150 200 250 300
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= 220 T
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Randbedingungen

Annaherung der Leistungshyperbel durch 2 Federn.
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ANHANG A - REGLEROPTIONEN

Leistungskennlinien fiir 1750 min

V=32cm3/U V=100cm3/U
= 60 [ 19eq 1 = 160 ]
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TECHNISCHE DATEN

ANHANG A - REGLEROPTIONEN

9. Elektrohydraulische Verstellung mit Digitaler On-Board Elektronik, D1 bis D8

» Ansteuerung p/Q: Analog 0 bis 10 V oder iber Feldbus

* Druckregler mit 16 freiwahlbaren Parametersatzen

e 2Drucksensoren anschlieBbar

* Integrierter Leistungsregler

RKP mit digitalem Regler (RKP-D)

* Master-Slave-Betrieb

Moog Radialkolbenpumpe RKP

e Druckbereich bis 350 bar Dauerdruck

Ausfiihrliche Beschreibung und weitere Anwendungen
siehe Zusatzkatalog RKP mit digitalem Regler (RKP-D).

X3 X4

X10

X1

Nr. Beschreibung Typ
X1 Hauptstecker 11+PE  Pin12-polig mit PE
X3 CAN/EtherCAT M12x1 Pin5-polig
X4 CAN/EtherCAT M12x1 Buchse 5-polig
X5 Drucksensor 2 M8x1 Buchse 4-polig
X6 Drucksensor 1 M8x1 Buchse4-polig
X7 Analoge Betriebsmodus-Umschaltung M8x1 Buchse4-polig
X8 Wegmesssystem (LVDT) M12x1 Buchse 5-polig
X10 | LocalCAN fiir Master-Slave-Betrieb und Zugriff mit Moog | M8x1  Pin3-polig

Ventil- und Pumpen-Konfigurationssoftware

Schirmung fiir Ventilund LVDT: IP65 (bei angeschlossenen bzw. verschlossenen Steckern)

Rev. F, Februar 2015
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ANHANG A - REGLEROPTIONEN
9. Elektrohydraulische Verstellung mit Digitaler On-Board Elektronik D1 bis D8

Ansteuerung durch Eigendruck, D1

1
——————— e e
| Digitale OBE | !
| | A
| ‘ TP
| e IS
\
7S v
S ‘ Bl A |
I b, s i
N \ ! R -
A g
i i oy
I N B R |

Ut

1 Servopilotventil D930
2 Wegaufnehmer

Ansteuerung durch Fremddruck, D2

1 Zahnradpumpe

Fir weitere Informationen zu elektrohydraulisch
verstellbaren Pumpen siehe Zusatzkatalog RKP mit
Digitalem Regler (RKP-D).



TECHNISCHE DATEN

ANHANG A - REGLEROPTIONEN
10. Dual Displacement, N1

Das Umschalten des Fordervolumens zwischen
zwei definierten Hubringpositionen erfolgt
mittels Schaltventil.

Der gewiinschte Wert fiir das minimale (V,,,..) und
maximale Férdervolumen(V,, . )kannmiteiner
Verstellspindel mechanisch eingestellt werden.

Werkseinstellung: V =0.5xV

Maximum

Minimum

Anschlussstecker nach
DIN 43650

Rev. F, Februar 2015

Moog Radialkolbenpumpe RKP

Diese Regleroptionist geeignet fiir den
drehzahlvariablen Betrieb als auch fiir den Einsatz
als Verdréngersteuerung mit zwei Forderstufen bei
konstanter Drehzahl.

Beim Einsatz als drehzahlvariable Pumpe kann das
Fordervolumen durch das Umschalten zwischen

Viinimem UNd V. am jeweiligen Zykluspunkt angepasst
werden. DurchdasbeiV,, . reduzierte Pumpen-
Drehmoment ist je nach Maschinenzyklus eine Reduktion

der Baugrofie von Motor und Frequenzumrichter méglich.

30



ANHANG B - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 19 BIS 100
1. Gehause

Druckseite

‘ Leckolanschluss

[ TT]]

. A Saugseite (M) D) ()
F
(E)
- 10
y
— i ¥ A <8
el g n L
L
' (]
) Y
T\—L/Y (/ [
‘3 Druckseite 9 Saugseite
e 12 13
4 ‘ 11
[——| L
5

Vorsicht! Darstellung nur fir Rechtslauf.
BeilLinkslaufist der Regler auf gegeniiberliegende Seite umgebaut. Umbau nicht moglich!

Mehrfachanordnung: Beispiel RKP 63 und RKP 32

| | o ﬂ e
©r |19 1

H:SL _ A — 1 =

: o) u




ANHANG B - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 19 BIS 100

1. Gehause

[mm] RKP19 RKP32/45 RKP 63/80/100
Lénge A 104,00 129,00 160,00
i B |181,00 225,00 272,00
(C)V | 163,10 193,10 228,60
(D)Y | 46,10 78,00 92,00
(E)? | 290,50 319,30 402,50
F 212,00 241,00 312,10
G 78,00 97,00 113,00
Breite
H 83,00 87,00 108,00
I 90,50 112,50 136,00
J 106,00 120,50 156,00
K 56,00 84,00 90,00
Leckdlanschluss M18x1,5-13 tief M22x1,5-14 tief M26x1,5-16 tief
L 80,00 81,40 107,70
(M)2 | 26,00 26,00 32,00
(51,7 bei D2, D3, D6)
N 1,00 7,50 4,30
0] 55,00 66,00 80,00
P 70,00 75,50 98,50
Q 67,00 88,00 110,00
(R)? | 35,00 41,20 52,25
S 67,00 85,00 105,00
(T)? | Maximum 103,00 Maximum 103,00 Maximum 98,00
u 83,00 87,00 113,00
v 56,00 78,00 90,00
(W)? | 52,50 52,30 58,40

UWert fir Flansch A7

2 Wert fir die Regler F, H, J,Rund ohne Férderstrombegrenzung
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1. Gehause

[mm] RKP 19 RKP32/45 RKP 63/80/100
Druckanschluss SAE 3/4" SAE 3/4" SAE1" SAE1" SAE11/4" SAE11/4"
3000 psi 6000 psi 3000 psi 6000 psi 3000 psi 6000 psi
1 [2220 23,90 26,20 27,80 30,16 31,70
2 |[11,10 11,95 13,10 13,90 15,08 15,85
3 |19,00 19,00 25,00 25,00 26,00 31,00
4 | 2381 25,40 26,20 28,60 29,37 33,34
5 [4760 50,80 52,40 57,20 58,74 66,68
12 | M10 M10 M10 M12 M12 M14
16 tief 16 tief 16 tief 21 tief 21 tief 24 tief
Sauganschluss SAE 3/4" SAE 3/4" SAE11/2" SAE 2"
3000 psi 6000 psi 3000psi 3000 psi
6 |[2220 23,90 35,70 42,80
7 |11,10 11,95 17,85 21,40
8 |[19,00 19,00 38,00 50,00
9 |[2381 25,40 34,95 38,90
10 | 47,60 50,80 69,90 77,80
11 | 71,00 71,00 98,00 105,00
13 | M10 M10 M12 M12
16 tief 16 tief 24 tief 22,5 tief
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2. Antriebsflansche A7

- m
Z ) R
-

Y

< B ... C (D)
E
Welle A F
-
\A\\
=13 pin
v T - B
[STRES] _¢ ®¢ T
K
' =
M ey
Flansch 7
L

Passfeder nach DIN 6885

ISO-Anbauflansch nach DIN ISO 3019-2 (metrische Abmessungen)

[mm] RKP19 RKP 32/45 RKP 63/80/100

A A8x7 x 36 DIN 6885 A10x8x50DIN 6885 A12x8x70DIN 6885
B 52,00 68,00 92,00

C 58,10 64,10 68,60)

(D) 104,00 129,00 160,00

E 9,00 9,00 9,00

F 42,00 58,00 82,00

G 177,00 220,00 267,00

H 100,00 -0,054 125,00 -0,063 125,00 -0,063

I 2775 34,75 42,75

J 2500  +0,009/-0,004 32,00 +0,018/+0,002 40,00  +0,018/+0,002
K M8 22 tief M10 22 tief M10 32 tief

L 11,20 17,20 17,20

M 30,00 30,00 30,00

N 174,00 213,00 213,00

0 62,50 80,00 80,00

J 44,20 56,58 56,58

Q 126,00 156,00 156,00

R 44,20 56,58 56,58

s 11,00 14,00 14,00
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3. Antriebsflansche B7

Evolventenverzahnung nach DIN 5480 (bei RKP- und SAE-B-Anbau obligatorisch)

B__C D) N
E . 0 . 0 _
F
Welle B >~
-
\l\‘
A A = T
| = o
g & s = °
K | | [a g
] = 4 | A S
— i
[Vp]
‘ |
<

Flansch 7 T

i

ISO-Anbauflansch nach DIN ISO 3019-2 (metrische Abmessungen)

[mm] RKP19 RKP32/45 RKP 63/80/100
A W25x1,25 x 30 x 18 x 8f DIN 5480 W32x2x30x14x8fDIN 5480 W40 x2x30x18x8fDIN5480
B 42,00 46,00 54,00

C 58,10 64,10 68,60

(D) 104,00 129,00 160,00

E 9,00 9,00 9,00

F 32,00 36,00 44,00

G 177,00 220,00 267,00

H 100,00 -0,054 125,00 -0,063 125,00 -0,063
I 25,00 32,00 40,00

K M8 22 tief M10 22 tief M10 32 tief

L 11,20 17,20 17,20

M 30,00 30,00 30,00

N 174,00 213,00 213,00

0 62,50 80,00 80,00

J 44,20 56,58 56,58

Q 126,00 156,00 156,00

R 44,20 56,58 56,58

s 11,00 14,00 14,00
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4. Antriebsflansche C3

SSA

Welle C

A

|

OH
1
J
|
2K
-

7

-

Flansch 3 ~

mll

i P
\\_+>

Passfeder nach SAE Norm, SAE-Anbauflansch nach DIN 1SO 3019-1 (Zollabmessungen), BemalRung in mm

[mm] RKP 19 RKP 32/45 RKP 63/80/100
A 6,35x6,35x 25,4 7.94x7,94x32,0 9,53x9,53x42,0
B 46,10 57,50 62,00

C 59,10 63,10 67,60

(D) 104,00 129,00 160,00

E 30,00 30,00 30,00

F 8,00 10,00 10,00

G 36,70 46,00 54,00

H 177,00 220,00 267,00

[ 101,60 -0,05 12700 -0,05 12700 -0,05
J 28,09 35,21 42,27

K 2540 -0,05 31,75 -0,05 3810 -0,05
L 12,20 16,20 16,20

M 9,40 11,50 8,00

N 126,00 156,00 156,00

0 45,00 57,25 57,25

J 174,00 213,00 213,00

Q 146,00 181,00 181,00

R 45,00 57,25 57,25

s 14,40 14,40 14,40

T 14,40 17,60 17,60

u 3/8"-16UNC-2B 22 tief 3/8"-16UNC-2B 22 tief 7/16"-14UNC-2B 32 tief
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5. Antriebsflansche D3

(D)

|
N
H 0 0
Welle D ™
-
A L T
B A
At LA =
] T
= . \
s| s ét a al o 1
[a
U / -
W '
! 1
<
Flansch 3 - S,
Molle T e
Evolventenverzahnungnach SAE 744 C (bei RKP- und SAE-B-Anbau obligatorisch)
SAE-Anbauflansch nach IS0 3019-1 (Zollabmessungen)
[mm] RKP 19 RKP 32/45 RKP 63/80/100
A ANSIB92,1-1970, Class 5 30PA. ANSIB92,1-1970, Class 5 30PA. ANSIB92,1-1970, Class 5 30PA.
15T,16/32DP, Flat root side fit 14T,12/24DP, Flat root side fit 17T,12/24DP, Flatroot side fit
B 46,00 56,00 62,00
c 59,10 63,10 67,60
(D) 104,00 129,00 160,00
E 30,00 30,00 30,00
F 8,00 10,00 10,00
G 38,00 48,00 54,00
H 23,00 29,00 34,00
| 177,00 220,00 267,00
J 101,60 127,00 127,00
K 25,20 31,50 37,70
L 12,20 16,20 16,20
M 8,00 8,00 8,00
N 126,00 156,00 156,00
0 45,00 57,25 57,25
P 174,00 213,00 213,00
Q 146,00 181,00 181,00
R 45,00 57,25 57,25
S 14,40 14,40 14,40
T 14,40 17,60 17,60
u 3/8"-16UNC-2B 22 tief 3/8"-16UNC-2B 22 tief 7/16"-14UNC-2B 32 tief
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6. Antriebsflansche Al

(D)

E C
F G
Welle A
E g
T
) ey
A g N
2 7 N
o - T W
N BN s1 | % ‘
BEEEEL =1 O)R
N / — ' / A
\ \ ),
v L N
PN
Flansch 1
Passfeder nach DIN 6885
Metrischer Rundflansch
[mm] RKP 19 RKP 32/45 RKP 63/80/100
A A8x7x32DIN 6885 A10x8x45DIN 6885 A14x9x56DIN 6885
B 70,70 94,50 116,00
C 17,10 18,10 24,70
(D) 104,00 129,00 160,00
E 42,90 57,50 68,50
F 41,20 55,00 65,00
G 11,40 11,00 13,00
H 177,00 220,00 267,00
| 125,00 +0,15 160,00 +0,15 200,00 0,15
J 100,00 -0,036/-0,09 125,00 -0,043/-0,106 160,00 -0,043/-0,106
K 79,00 101,00 116,00
L 30,75 37,85 48,40
M 28,00 -0,013 35,00 -0,016 45,00 -0,016
N M10 22 tief M10 22 tief M10 32 tief
0 M10 15 tief M12 16 tief M16 23 tief
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7. Antriebsflansche B1

(D)

E C
F
Welle B
-
\A\\
A
A ,
A /
= § s| g 3 3
V N\ 2
Y S
Y
o
Flansch 1

Kupplungsnabe

2

L S N
/// N\

o W
LS 1
AN // —F

N ‘//

Evolventenverzahnung nach DIN 5482 (bei RKP- und SAE-B-Anbau obligatorisch) Metrischer Rundflansch

[mm] RKP19 RKP 32/45 RKP 63/80/100

A B 28x 25 e9 DIN 5482 B35x 31 e9DIN 5482 B 45 x 41 e9 DIN 5482
B 72,60 95,50 107,90

C 17,10 18,10 24,70

(D) 104,00 129,00 160,00

E 44,80 58,50 60,40

F 30,00 40,00 50,00

G 11,40 11,00 13,00

H 177,00 220,00 267,00

I 12500 0,15 160,00 0,15 200,00 0,15

J 100,00 -0,036/-0,09 125,00 -0,043/-0,106 160,00 -0,043/-0,106
K 79,00 101,00 116,00

L 30,80 0,25 38,50 0,25 4845 0,25

M 2750 -013 3444 -016 4450 -0,16

N M10 22 tief M10 22 tief M10 32 tief

0 M10 15 tief M12 16 tief M16 23 tief

3 31,30 +0,20 39,00 +0,20 49,00 +0,20

Q 4,00 4,00 4,00
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8. Zwischenflansch XX (RKP-RKP)

RKP 19/32/45

< m
Q Q
RKP 63/80/100
(F)
_ID
A
f 7 &
< o 7{;;777 = |
Q ] In QA/ 1‘
L \\
Y
[mm] RKP19 RKP 32/45 RKP 63/80/100
A 177,00 220,00 266,00
B 180,00 180,00 180,00
C 14,00 14,00 14,00
D 23,50 21,00 21,00
E 50,00 50,00 53,50
(F) 104,00 129,00 160,00
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9.Regler

Druckregler, einstellbar, F1, F2

Druckregler, hydraulisch ansteuerbar, H1
Kombinierter Druck-Férderstromregler, J1, J2
Druck-Fdorderstromregler mit P-T Steuerkante, R1

RKP 19/32/45 RKP 63/80/100
Regler F einstellbar Regler F einstellbar
Regler H, J,RAp fest 10*2bar Regler H, J, RAp fest 10*2bar
Steueranschluss G 1/4" oder 20*2bar oder 20*2bar
ReglerH,J,R
Steueranschluss G 1/4”
sw19 2 1045 Nm Regler H,J,R w191 10+5 Nm
m
A @ ‘
< | |
N n ',:‘ @ Ml ‘ n : | !
0 ~N A ] i 9 N y 7729
— ~N T 4 — I = " !
- i 7,7,7,7!,, ' i T,,i,i,i,i,i,T
o~ 7 I ‘ N~ T | |
wn —4% [ [Ta} ‘
v |
5 45,5 ! § 53 ‘
< @ - " <
515 575 ‘
Tankanschluss bei Regler R Tankanschluss bei Regler R ‘
N
3
o2
[aNga
~|x
x|
N
N
Y L
1 N
A — ‘ <
[0) — ! 4
© ‘ L

97



ANHANG B - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 19 BIS 100

9.Regler

Einstellbarer Druckregler F1,F2

ya

|
i
IS

=

Kombinierter Druck-Forderstromregler J1, J2

©0,8t00,9mm
N

Beihohen Dynamikanforderungen fiir Stromregelung
Blende und Steuerleitungsvolumen anwendungsspezi-
fisch abstimmen.

Q[l/min]

p [bar]

Q[l/min]

p [bar]

Q[l/min]

p [bar]

1 Einstellungan Schraube

1 Einstellung am
Vorsteuerventil

U Empfehlung: Schlauch
fir Steuerdlleitung,
siehe nachfolgende
Tabelle

1 Einstellungam
Vorsteuerventil

2 Einstellung an der
Messdrossel

U Empfehlung: Schlauch
fir Steuerdlleitung,
siehe nachfolgende
Tabelle

RKP 19

DN6

RKP 32, RKP 45

DN 8

RKP 63, RKP 80, RKP 100

DN 10

Lénge=800 mm




ANHANG B - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 19 BIS 100

9.Regler

Kombinierter Druck-Férderstromregler ,Load Sensing”mit P-T-Steuerkante R1

? 0,8 bis 0,9 mm

Q[l/min]

1 Einstellungam
Vorsteuerventil

—2 2 Einstellungander
Messdrossel

U Empfehlung: Schlauch
flr Steuerdlleitung, siehe

nachfolgende Tabelle

p [bar]

D1 [mm] D2 [mm]
RKP 19 bis 45 DN 6 0,9 1,2
RKP 63 bis 100 DN8 0,9 1,2

Lange =800 mm

Schaltungshinweis fiir Mehrfachpumpen

BeiMehrfachpumpen, die in einen Kreis fordern, darf nur
am Regler der ersten Pumpe die P-T-Steuerkante durch
Verbindung des T-Anschlusses mit dem Tank aktiviert
werden. Bei den Reglern der Anbaupumpen muss der
T-Anschluss der Regler verschlossen werden.

Achtung!

Die Tankleitung des Reglers darf nicht mit der Leckéllei-
tung der Pumpe zusammengefasst werden.
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9.Regler

Einstellbarer Druckregler, abschliessbar mit H-SchlieBung G1, G2

RKP 19/32/45 RKP 63/80/100

=45
~45

24

il
seoina| |
—

206,5
AR AT
MM
\Bl ?
206,5
\ﬁ e

24

50

55

Y ‘ ' 0 ‘
455, \_\4 53 R;

< <

51,5 575, |

@ ]

EES |

7,2-RKP -32/45

1-RKP19

4,25

68
I

-
-3
)
;




ANHANG B - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 19 BIS 100
9.Regler

Elektrohydraulische Verstellung mit digitaler On-Board Elektronik D1 bis D8

[mm] RKP 19 RKP 32/45 RKP 63/80/100

. K _ A 153,7 1537 1537

] B 1038 1038 103,8

C 383 383 38,3

! D 197 197 197

- E 103,7 1037 103,7

o F 124,7 124,7 1247

g | = G 109,6 109,6 1151

H 96,6 96,6 1021

< I 83,6 83,6 89,1

) 54,0 54,0 59,5

K 138,7 138,7 145,7

| L 1233 1295 154,5

= " M 99,9 106,1 1335

i N 91,2 97,4 116,0

G 0 438 50,0 68,3

P 28,0 34,2 423

Q 97,0 1032 1283

-~V R 1246 124,6 130,1

N u s 106,5 106,5 112,0

' T 79,5 79,5 85,0

‘ b W = ot H‘ U 20,7 20,7 26,6

sz ‘ Q)| | o ‘ v 55,0 55,0 62,0
Y I s —as
R SR

LocalCAN nur fir S M18x1,5-12 tief,
Master-Slave-Betrieb | |« »| Fremddruckanschluss
nur bei D2/D3

R und D6/D7
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9.Regler

Leistungsregler S1

RKP 32

55
47
__l

112

RKP 63/100

116,2

7.2

[+2]
|
: | , |
i I
! | | |
! 112 |
<‘ 116,2 T

4,25
-

il

1215
71,5 27
e
T

38

N
) |
|
I

1325

71,5
TN
Ir

Q[l/min]

p [bar]

1 Leistungseinstellung (werkseitig eingestellt, nicht verandern)



ANHANG B - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 19 BIS 100
9.Regler

Leistungsregler mit liberlagerter Druck- und Férderstrombegrenzung, hydraulisch angesteuert 52

RKP 32 RKP63/100
50 @« -
o 55 @
| |
" @ RS N 4@?
7 R i ] A ‘z 9 |
eV ks | | s J% fffffffff i
112 \ E ‘
L1162 < 115 ‘
it L 1162 R;
T
| ! |
‘ 0 Ry m @ @7' ! ! ‘ i
I ole | | o Ty @8] |
== i L i
Y o] ! A I : t\ﬁ@ i
|

Steueranschluss G1/4"

Q SW19  10+5Nm Steueranschluss G1/4"

Q SW19 10+5Nm
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9.Regler

Leistungsregler mit liberlagerter Druck- und Férderstrombegrenzung, hydraulisch angesteuert 52

©0,8bis 0,9 mm

******* T

1 Steueranschluss

Q[l/min]

2 pEinstellung

3 QEinstellung

— p [bar]
————] 1 Leistungseinstellung
l_ﬁﬂ - %%‘ (werkseitig eingestellt, nicht verandern)
4 = {@ 2 Werkseitig eingestellt (Ap = 10" bar)
3 Steueranschluss
= g 1)
- 7 1 = Angaben Steuerleitung siehe Hund J Regler
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9.Regler
Servosteuerung C1
RKP 19/32/45
Kerbverzahnung
15x 17 DIN 5481
\ 212 -
S| oW ‘ m
\\ ‘32‘5 ‘
- |
2 | |
. |
1025 <
afy
2
Nl
ala
X (X
[aga
N2 <L,
~
) [
T
'
5
M6 8 tief
V[ecm3/U] 19 {32 |45 |63 |80 |100
al°] 44 147 |57 |44 |56 |56
Verstell- | Nullstellung | 1,2 1,6
moment
MINm] | Endstellung |1,6 |17 24 |26 |26
Maximum 8

RKP 63/80/100

Kerbverzahnung
15x17DIN 5481

\ 212 o

\

R22

71

45

“

]
[

43
N

—_
N
o
6]

60

57
0 48
\
[ o s s |

M8 11 tief

1 Nulllageanschlag (werkseitig eingestellt)

2 Endanschlag/+V

werkseitig eingestellt)

Maximum (
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9.Regler

Begrenzung des maximalen Forderstroms Y

RKP 19/32/45

sw24 Cl 50410 Nm

m
| / sw24 Yl 40+10Nm

RKP 63/80/100

sw32 91 90+10Nm

sw32 Cl 80+10 Nm

L ©
T T T TS 3 ﬁ ’’’’’’’’’ T S
| 258 ‘ 3
<\ L et
| - 75 ] \swe®l < o \ sw12 Sl
< |
LA

n

3

N o

ala

Z|2 ‘

& |

o | N i \
‘ ! I 1
| o
| © ‘ S = ~
| D s | 5
| | 1

RKP19 RKP 32 RKP 45 RKP 63 RKP 80 RKP 100

AV [cm3/U] bei 1 mm Verstellspindelweg 34 5.5 6,4 8,6 8,7 11,1
(Steigung 1,5 mm/U)
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9.Regler

Mechanische Hubeinstellung B1

RKP 19 bis 100
w24\ M-105+20 Nim _ sW24°\ M=105+20 Nm
SW8 M=T Nm SW8
N
C
RKP 19 RKP 32 RKP 45 RKP 63 RKP 80 RKP 100

A [mm] 212 246 246 312 312 312
B [mm] 329 31,8 33,0 40,8 427 42,5
C[mm] 267 298 298 379 379 379
T[Nm] 15+5 15+5 15+5 26+4 26+4 26+4
AV [em3/U] bei 1 mm Verstellspindelweg 34 5.5 6,4 8,6 8,7 111
(Steigung 1,5 mm/U)

Hinweis

Beim Einstellen des gewiinschten Fordervolumens ist
zubeachten, dass der Hubring zwischen den beiden
Verstellspindeln verspannt werden muss. Pumpe ist
bei Auslieferung auf vV .eingestellt.

Maximum
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9.Regler

Dual Displacement N1

g LLJ
e |
Al

[mm] RKP19 RKP 32 RKP 45 RKP 63 RKP 80 RKP 100
A 55 55 55 64 64 64
B 31 31 31 37 37 37
C 111 111 111 111 111 111
D 41 41 41 53 53 53
E 54 54 54 54 54 54
F 38 38 38 38 38 38
G 21 21 21 27 27 27
H 28 28 28 38 38 38
| 28 34 34 42 42 42
J 44 50 50 68 68 68
K 70 76 76 101 101 101
L 94 100 100 125 125 125
M 120 126 126 151 151 151
N 140 146 146 171 171 171
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9.Regler

Dual Displacement N1
Abgebildete Einstellung:

Verstellspindel V
Verstellspindel V

=100 % Fordervolumen
=50 % Fordervolumen

Maximum

Minimum

sw24 O\ M=105+20 Nm SW249L M-105+20 Nm

VMinimum swe

Sw8

vMaxlmum

RKP 19 RKP 32 RKP 45 RKP 63 RKP 80 RKP 100
A[mm] 301 329 329 421 421 421
B [mm] 29 30 31 38 40 40
C[mm] 357 384 384 481 485 485
AV [em3/U] bei 1 mm Verstellspindelweg 34 5.5 6,4 8,6 8,7 111
(Steigung 1,5 mm/U)




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
1. Gehause

RKP 140/250 dargestellt mit Flansch A7 und Regler R1

‘ J ‘ A
‘ @ Druckseite Leckdlanschluss
— ‘ Of e Ej% |
A |
= I .
S ®
o PRl oy can g L e | £ e —1—
@ © ___©
- S
W), |
| ﬁ [ﬂ:
Y 3 i H
o ] / ©
. (E) M
F
J:y\*‘*ﬁ:L
= — =z <L
=
' \“\l‘ [ -
al Jd wn T
| < 5 ~JeFE—
ﬁt | y] L Y @ N
A ﬁg&\ D !
~
3 Druckseite 9 Saugseite
i 12 13
4 1
5




TECHNISCHE DATEN

ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250

1. Gehause

Moog Radialkolbenpumpe RKP

[mm] RKP 140 RKP 250

A 1735 240,0

B 320,0 422,0

(9R 260,3 340,0

(D) 92,4 115,0

(E)? 483,2 670,0

F 398,4 514,0

G 130,0 =

H 130,0 -

I 160,0 211,0

J 199,22 257,0

K — -

L 112,0 1635

(M)? 348 74,5

N 5,0 4,0

0 = =

P 109,4 147,5

Q 118,0 149,0

R - -

S 118,0 168,0

(1T)? 105,6 833

u 130,0 =

V - —_

(w)2 63,0 81,5

1 36,5 36,5

2 18,25 18,25

3 38,0 38,0
Druckanschluss | SAE11/2"-6000 psi SAE11/2"-6000 psi
4 39,65 39,65

5 79,3 79,3

6 508 61,9

7 25,4 30,95

8 62,0 74,0
Sauganschluss SAE 21/2"-3000 psi SAE 3" -3000 psi
9 44,45 532

10 88,9 106,4

11 1150 140,0

12 M16 - 25 tief M16 - 25 tief
13 M12 - 22 tief M16 - 25 tief

UWert fir Flansch A7

2 Wert fiir die Regler F und R ohne Férderstrombegrenzung

Rev. F, Februar 2015

55



ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
2. Antriebsflansche A7

Welle A

G
- N
y

i

=

Flansch

7 -

Passfeder nach DIN 6885

ISO-Flansch nach I1SO 3019-2 (metrische Abmessungen)

[mm] RKP 140 RKP 250

A A14x9x80DIN 6885 A18x 11 x 100 DIN 6885

B 92,4 115,0

C 86,8 100,0

D 173,5 240,0

E 93 9,40

F 82,0 105,0

G 3120 418,0

H 160  -0,043/-0,106 200  0,000/-0,063

| 535 64,0

J 50,0 -0,018/-0,002 60,0 +0,030/+0,011

K (Gewindebohrung) | M16 - 36 tief M20 - 42 tief

L 20,0 26,0

M 44,2 43,0

N 1555 209,0

0 204,0 258,0

P 141,4 1768

Q 204,0 258,0

R 1414 176,8

S 18,0 22,0

T 18,0 25,0

u 60,7 64,9

w M26x1,5-17 tief M42x 2 - 20 tief
Anschluss L1 fiir die Leckolleitung verwenden
Anschluss L2 fiir die Spiilstromleitung verwenden




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250

3. Antriebsflansche B7

Welle B B C (D)

G
7]

|
0)

I

[T

~

Flansch 7 o

Evolventenverzahnung nach DIN 5480 (bei RKP-Anbau obligatorisch und SAE-B)

ISO-Flanschnach SO 3019-2 (metrische Abmessungen)

[mm] RKP 140 RKP 250

A W50 x 2 x 24 x 9g DIN 5480 W60 x 2 x 28 x 9g DIN 5480

B 64,4 80,0

(o 86,8 100,0

D 173,5 240,0

E 93 9,40

F 54,0 70,0

G 312,0 418,0

H 1555 209,0

| 160  -0,043/-0,106 200  0,000/-0,063

J 49,6  0,000/-0,160 596 0,000/-0,190

K (Gewindebohrung) | M16 - 36 tief M20 - 42 tief

L 20,0 26,0

M 44,2 43,0

0] 204,0 258,0

P 1414 1768

Q 204,0 258,0

R 141,4 176,8

S 18,0 22,0

T 18,0 25,0

u 60,7 64,9

w M26 x1,5-17 tief M42 x 2 - 20 tief
Anschluss L1 fiir die Leckolleitung verwenden
Anschluss L2 fiir die Spiilstromleitung verwenden




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
4. Antriebsflansche C3

Welle C

A

B C (D)

[T

Flansch 3

Passfeder nach SAE Norm
SAE-Flanschnach IS0 3019-1 (Zollabmessungen)

[mm] RKP 140 RKP 250

A 11,11x11,11x75(7/16"x 7/16" x 2,95) 12,7x12,7x75(1/2"x 1/2"x 2,95)

B 90,4 97,5

(o 86,8 100,0

D 1735 240,0

E 12,7 15,8

F 82,0 89,5

G 3120 418,0

H 1555 209,0

I 152,4 0,00/-0,05 165,1 0,00/-0,05

J 493 56,4

K (Gewindebohrung) | 7/16"-14 UNC-2B - 32 tief 5/8-11 UNC-2B - 40 tief

L 20,0 26,0

M 442 43,0

N 44,45 0,00/-0,05 50,8 0,00/-0,05

0] 204,0 287,0

P 161,6 2245

Q 2040 287,0

R 161,6 2245

S 20,5 20,6

T 18,0 25,0

U 60,7 64,9

w M26x1,5-17 tief M42 x 2 - 20 tief
Anschluss L1 fiir die Leckolleitung verwenden
Anschluss L2 fiir die Spiilstromleitung verwenden




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
5. Antriebsflansche D3

Welle D

B C (D)

1]

Flansch 3

Evolventenverzahnung nach SAE 744 C (bei RKP-Anbau obligatorisch und SAE-B)
SAE-Flanschnach IS0 3019-1 (Zollabmessungen)

[mm] RKP 140 RKP 250

A ANSIB92.1-1970 class 530°PA,13T,8/16 DP, ANSIB92.1-1970class 530°PA,15T,8/16 DP,
flat root, side fit flat root, side fit

B 754 88,0

c 86,8 100,0

D 173,5 240,0

E 12,7 15,8

F 67,0 80,0

G 312,0 418,0

H 155,5 209,0

| 1524 0,00/-0,05 1651 0,00/-0,05

J 44,45 0,00/-0,15 50,8 0,00/-0,19

K (Gewindebohrung) | 7/16"-14 UNC-2B - 32 tief 5/8-11 UNC-2B - 40 tief

L 20,0 26,0

M 442 43,0

0 204,0 287,0

P 161,6 2245

Q 204,0 287,0

R 161,6 2245

S 20,5 20,6

T 18,0 25,0

u 60,7 64,9

w M26 x1,5-17 tief M42 x 2 - 20 tief

Anschluss L1 fiir die Leckélleitung verwenden
Anschluss L2 fiir die Spiilstromleitung verwenden




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
6. Zwischenflansch RKP 140 - 140 und 250 - 250

2G

(4]}

e

[mm] RKP 140 RKP 250

B 65,8 100,0

C 65,8 109,7

D 1735 240,0

G 3120 418,0

H 155,5 209,0

I 180,0 290,0

L 44,2 68,9

T 11,7 309

U 397 64.9

w M26x 1,5 -17 tief M42 x 2 - 20 tief
Anschluss L1 fiir die Leckélleitung verwenden
Anschluss L2 fiir die Spiilstromleitung verwenden




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250

/.Regler

Einstellbarer Druckregler F1,F2

[mm] RKP 140 RKP 250
A 254,1 338,5
B 90,0 88,5
C 58,5 93,0
D 48,0 58,0
E 171,5 2210
Schliisselweite SW
19 |19
F Anziehdrehmoment
10+5Nm | 10+5Nm
1
I
= e
£ 1 Einstellungan Schraube
o -

pl[bar]




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
/.Regler

Kombinierter Druck-Férderstromregler ,Load Sensing” mit P-T-Steuerkante R1

Steueranschluss G 1/4”

—

Ag%

C
A i)
o \é"

Tankanschluss G3/8"

A B C D E F G H |
[mm] Schliissel- Anzieh-

weite SW drehmoment
RKP140 | o541 |1056  |504 50,0 1715 |19 1045 Nm 26,0 28 47
RKP250 |3355 |g33 82,0 815 2040 |19 10 +5 Nm 46,0 256 6.6
Achtung!

Die Tankleitung des Reglers darf nicht mit der Leckélleitung der Pumpe zusammengefasst werden.

Folgende Schaltungen sind darstellbar:

Druck-Forderstromregelung Forderstromregelung Druckregelung
,load sensing”

)" Empfehlung: Schlauch fiir Steuerdlleitung, siehe nachfolgende Tabelle

D1[mm] D2 [mm] Schaltungshinweis fiir Mehrfachpumpen
RKP140/250 |DN8 0.8 11 BeiMehrfachpumpen, die in einen Kreis férdern, darf nur
am Regler der ersten Pumpe die P-T-Steuerkante durch
Lénge =800 mm Verbindung des T-Anschlusses mit dem Tank aktiviert

werden. Bei den Reglern der Anbaupumpen muss der
T-Anschluss der Regler erschlossen werden.



ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250

/.Regler

Elektrohydraulische Verstellung mit digitaler On-Board Elektronik D1 bis D8

’ [mm] RKP 140 RKP 250
A 4475 61,0
B 128,2 144,4
. c 39,25 355
G| D 101,25 117,5
‘ E 78,0 110,0
] ) =T F 127 32,0
‘ = e @ G 78,0 98,1
e &i | é H 91,0 1111
= = —L J 104,0 124,1
<! = T T K 119,4 139,4
§ = L 100,5 81,5
ef M 157,0 176,0
E = N 57,0 79,0
‘ 0 435 625
| P 230 435
| Q 7.0 27,0
R 128,0 147,0
s 107,0 126,0
T 485 69,0
u 67.0 87,0
v 74,0 94,0
w 148,0 180,0
X 26,5 26,5
Y 39,25 355
z 106,5 1252
v Z
v .
J; — ]
- ol o | ﬂ ©
! [ 4 ?:
o 44— ©
e . SW )
> L
WV
REiR AN
LocalCAN/ X Y \

nur fir
Master-Slave-Betrieb

M18x1,5-12tief X

Fremddruckanschluss
nur bei D2/D3 und D6/D7




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
/.Regler

Leistungsregler S1

RKP 140
B
(o)
o n
[(e) N~
m ~N
Q | B
S i
- x «
m " N
N
88,3 ‘
A
112,82 ‘
1162

39,6
163
126
5
[
-
¢ WJ«
(] |
\ \

1343
1234
71
e
(3
\
=T
AN LA
]
-

1 Leistungseinstellung
(werkseitig eingestellt, nicht verandern)

Q[l/min]

p [bar]




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
/.Regler

Leistungsregler mit liberlagerter Druck- und Férderstrombegrenzung, hydraulisch angesteuert 52

RKP 140
B
e et | 4
— &\
m e
116,2 A‘
L —
il
2 e @ i {(®)
L
2 g Rl - ‘ 7 - [ELZ
3

1 Leistungseinstellung
(werkseitig eingestellt, nicht verandern)

2 Werkseitig eingestellt (Ap = 10*2 bar)

3 Steueranschluss
Angaben Steuerleitung sieche Hund J

©0,8bis0,9mm

******* 1=

1 Steueranschluss

Q[l/min]

2 pEinstellung

3 QEinstellung

— p [bar]




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250

/.Regler

Begrenzung des maximalen Forderstroms Y

[mm] RKP 140 RKP 250
A 34,8 70,0
sw27 1 M=90+10 Nm B 781 1215
| 7& ‘ c 105,9 156,0
- @ D 1142 156,5
‘ N &)
~o
g 0 )
AL sw27 Sl M-80+10 Nm
Y B
Efe
A
o
SW10 \
RKP 140 RKP 250
AV [em3/U] bei 1 mm Verstellspindelweg (Steigung 1,5 mm/U) 11,1 21,9




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250

/.Regler

Mechanische Hubeinstellung B, RKP 140

sw24 ©l M=105+20 Nm

SW8 M=20+5 Nm

SW8

[mm] RKP 140
A 15,6

B 40,2

C 249,5

D 272,2

E 468,0

F 5238

RKP 140

AV [ecm3/U] bei 1 mm Verstellspindelweg (Steigung 1,5 mm/U)

111




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
/.Regler

Mechanische Hubeinstellung B, RKP 250

[mm] RKP 250
A 70,0
sw27 ©l M=90+10 Nm B 1215
‘ C 156,0
D 156,5
(@]
Y
sw27 ©l M=80+10 Nm
A
(=)
SW10
RKP 250

AV [em3/U] bei 1 mm Verstellspindelweg (Steigung 1,5 mm/U) 21,9




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250
/.Regler

Dual Displacement N1

A
. [mm] RKP 140
A 55
A ! B
| Z S B 26
o £+ 1 = I
] e 107
! 3 D 62
o 6
L E 51
F 42
G 13
H 40
I 45
J 84
6 K 119
A A
_ L 143
U wlt o
s| @ M 169
=z
' @% N 189




ANHANG C - TECHNISCHE ZEICHNUNGEN RKP 140 BIS 250

/.Regler

Dual Displacement N1
Abgebildete Einstellung:

Verstellspindel V
Verstellspindel V

Maximum

Minimum

sw24 Ol M=105+20 Nm
VMinimum SW8

=100 % Fordervolumen
=50 % Fordervolumen

sw242\ M=105+20 Nm

vMaxlmum sSw8

(Steigung 1,5 mm/U)

RKP 140
A [mm] 477
B [mm] 35
C [mm] 543
AV [em3/U] bei 1 mm Verstellspindelweg 11,1




ANHANG D - AUSSENZAHNRADPUMPE
1. SAE-A, Typ W900

Pumpe beiBetrieb mit HFC zugelassen fiir 50 bar
Dauerdruck. Anschlusslochbilder nach COD 150,
Wellenausfiihrung FA.

SAE-A Seitenansicht, Saugseite SAE-A Seitenansicht, Druckseite

T
|

O

<

I
©
o

37,25

T
\
/
[ BLy.
sivd

69,25
Hn:m
B2
\\ /
==y

wz, ,@/
&
|

pa
4
a
=

I\
o
A<
=1
|
16

[

g
%/}3
118
OO
Py, 8

NMIOS
G;\Ei
T

130
2180

Artikel-Nummer? | Drehrichtung | V[em®/U] | p [bar] | Nmaxmm | A B o D E F G
[min?] | [mm] [mm] | [mm] |[mm] |[mm] |[mm] |[mm]tief

CA36039-001 R 5 276 4000 (90,10 |43,30 |20,00 | 40,00 |15,00 |3500 |M6-13
CA36040-001 L 5 276 4000 |[90,10 |43,30 |20,00 |40,00 |15,00 |3500 |M6-13
CA36037-001 R 8 276 | 4000 |[94,60 |4550 |20,00 |40,00 |15,00 |3500 |M6-13
CA36038-001 L 8 276 4000 |94,60 |45,50 |20,00 |40,00 |1500 |35,00 |M6-13
CA36035-001 R 11 276 3600 99,00 |4770 (20,00 40,00 |1500 |3500 |M6-13
CA36036-001 L 11 276 3600 |99,00 |4770 |20,00 |40,00 |15,00 |3500 |M6-13
CA36033-001 R 16 276 3000 |106,40 | 51,40 (20,00 |40,00 |15,00 |35,00 |M6-13

U Zahnradpumpen mit anderen Férdervolumen und Mehrfachpumpen auf Anfrage.




ANHANG D - AUSSENZAHNRADPUMPE
1. SAE-A, Typ W900

Artikel-Nummer? | Drehrichtung | V[ecm?/U] | p [bar] | Nmeimm | A B C D E F G
[min?] | [mm] [mm] |[mm] |[mm] |[mm] |[mm] |[mm]tief

CA36034-001 L 16 276 3000 | 106,40 | 51,40 |20,00 |40,00 |15,00 |3500 [M6-13
CA36031-001 R 19 265 3000 |110,90 | 53,70 |20,00 |40,00 |15,00 |3500 [M6-13
CA36032-001 L 19 265 3000 | 110,90 | 53,70 |20,00 |40,00 |15,00 |35,00 |[M6-13
CA36029-001 R 23 221 2800 | 116,80 | 56,60 | 20,00 |40,00 |1500 |3500 |M6-13
CA36030-001 L 23 221 2800 | 116,80 | 56,60 |20,00 |40,00 |1500 |3500 |M6-13
CA77100-001 L 31 165 2500 | 128,70 | 62,60 |26,00 |5500 |18,00 |5500 |M8-13
CA77101-001 R 31 165 2500 | 128,70 | 62,60 |26,00 |55,00 |18,00 |5500 |M8-13

UZahnradpumpen mit anderen Férdervolumen und Mehrfachpumpen auf Anfrage.




ANHANG D - AUSSENZAHNRADPUMPE
2. SAE-B, Typ W1500

Anschlusslochbilder nach COD 151, Wellenausfiihrung KA.

SAE-B Seitenansicht, Saugseite SAE-B Seitenansicht, Druckseite
3 A'S
B:05
14
B 90°
% L i S
b TP \w\ o5 1
f \
m [ | :7 !
©R H T &? o H S

110

146
1745
2180

Artikel-Nummer? | Drehrichtung |V [cm3/U] p [bar] Nyosimam IMiN] | A [mm] B [mm] G [mm] tief
CA36045-001 R 33 276 3000 138,60 70,60 M8-13
CA36044-001 L 33 276 3000 138,60 70,60 M8-13
CA36043-001 R 44 221 2700 150,00 76,30 M8-13
CA36042-001 L 44 221 2700 150,00 76,30 M8-13
CA45165-001 R 50 200 2300 182,20 105,40 M8-13
CA45164-001 L 50 200 2300 182,20 105,40 M8-13

U Zahnradpumpen mit anderen Férdervolumen und Mehrfachpumpen auf Anfrage.



ZUSATZINFORMATIONEN Moog Radialkolbenpumpe RKP

UBER MOOG

Moog Industrial, ein Geschaftsbereich der Moog Inc.,
ist Hersteller und Lieferant von hoch leistungsféahigen
elektrischen, hydraulischen und hybriden Antriebs-
[6sungen fiir industrielle Anwendungen. Unsere Experten
helfen leistungsorientierten Firmen aus den Gebieten
Metallumformung, Kunststoffverarbeitung, Energie-
erzeugung (u.a. Windenergieanlagen), Test und Simulation,
Maschinen der nachsten Generation zu entwickeln.
Moog Industrial hat mit iber 40 Standorten weltweit im
Geschaftsjahr 2014 einen Umsatz von 591 Mio. USD
erzielt. Die Geschéftseinheit ist Teil der Moog Inc. (NYSE:
MOG.A und MOG.B), mit einem Umsatz 2,65 Mrd. USD.

Unsere Experten unterstiitzen Maschinenhersteller
bedarfsorientiert mit dieser einzigartigen Kompetenz
und entwickeln flexible Losungen mit hohem technischem
Anspruch fiir die besonderen Herausforderungen

des Kunden.

Moog Experten arbeiten direkt mit den Maschinenbauern
und Applikationsingenieuren zusammen fiir die
Entwicklung von Antriebslésungen mit verbesserter
Produktivitat, hoherer Zuverlassigkeit, optimale
Systemintegration, verminderten Wartungskosten

und effektiven Betrieb. Unsere regionale Prasenz,
Industrie Know-how und flexiblen Losungen sorgen

fiir zugeschnittene Moog Antriebslésungen - von Servomotor
der Einhaltung der Betriebsvorschriften und
Leistungsstandards bis zur Entwicklung von Maschinen
der ndchsten Generation.

Products

Eine Reihe von Produkten ausgelegt auf Prazision, hohe
Leistungsfahigkeit und Zuverlassigkeit bildet die Basis
jeder Moog Losung. Seit mehr als 60 Jahren werden Moog
Produkte fiir anspruchvollste Maschinenanwendungen
hergestellt.

Einige Produkte werden speziell fiir einzigartige
Betriebsbedingen entwickelt. Andere gehdren zur
Standardausriistung von Maschinen in vielen Branchen.
Alle Produkte werden standig verbessert um die Vorteile
aus dem aktuellen technologischen Fortschritt zu nutzen.

Moog Produkte umfassen:

» Servoventile und Proportionalventile
* Servomotorenund Servoregler

* Motion Controller und Software

* Radialkolbenpumpen

* Aktuatoren
. . . . Radialkolbenpumpen
* Hydrauliksteuerblocke und Einbauventile

* Schleifringe

» Simulationsplattformen

Rev. F, Februar 2015 74



ZUSATZINFORMATIONEN

UBER MOOG

Hydraulische Lésungen

Seit der Erfindung des erstenin Serie gefertigten
Servoventils im Jahr 1951 steht Moog fiir hydraulische
Antriebstechnik. Heute finden sich Moog Servo- und
Proportionalventile, Servoeinbauventile, Aktuatoren und
Radialkolbenpumpen in zahlreichen Anwendungen.

Elektrische Losungen

Sauberer Betrieb, geringe Gerduschentwicklung und
niedriger Energieverbrauch sind nur einige der Vorteile,
die elektromechanische Antriebe zur idealen Losung fiir
zahlreiche Anwendungen weltweit machen. Elektrische
Antriebslosungen werden angesichts der Entwicklung
leistungsfahiger Servomotoren, Aktuatoren und
Servoregler mehr und mehr zu einer echten Alternative -
hier zahlt sich die Erfahrung von Moog aus..

Hybridlosungen

Wire es nicht praktisch, das Beste aus einer
hydraulischen und einer elektrischen Losung zu einem
Antriebssystem flr anspruchsvollste Anwendungen

zu kombinieren? Durch eine Integration der Vorteile
bestehender Technologien wie Flexibilitat, hohe Effizienz
und Sauberkeit beiinnovativen Lésungen durchbricht
Moog Konventionen und schafft noch robustere Systeme
fir die Maschinen von morgen

Moog Global Support

Moog Global Support steht fiir fachgerechte Reparatur
und Instandhaltung auf hdchstem Niveau durch unsere
erfahrenen Techniker. Unser Kundendienst und unsere
Fachkompetenz sorgen dafiir, dass sich Ihre Anlagen
stets in optimalem Zustand befinden. Dabei bieten wir
die Zuverlassigkeit, die Sie nur von fiihrenden Herstel-
lern mit weltweiten Niederlassungen erwarten kdnnen.

lhre Vorteile:

» Kiirzere Stillstandszeiten, kritische Anlagen kdnnen
dauerhaft mit Hochstleistung betrieben werden

* Investitionssicherheit durch Zuverldssigkeit, Anpas-
sungsfahigkeit und garantierte Lebensdauer unserer
Produkte

* Optimierte Instandhaltungsplanung und systemati-
sche Aufriistung

* Nutzungunserer flexiblen Instandhaltungsprogramme
entsprechend lhren Serviceanforderungen

Rev. F, Februar 2015

Moog Radialkolbenpumpe RKP

Unser Serviceangebot:

Reparatur mit Originalteilen durch geschulte Techni-
ker entsprechend neuesten Moog-Spezifikationen

Vorhaltung von Original-Ersatzteilen und Produkten,
um ungeplante Stillstande zu vermeiden

Flexible Programme entsprechend Ihrem Bedarf fiir
vorbeugende Instandhaltung und Aufriistung durch
Jahres- oder Mehrjahresvertrage

Vor-Ort-Service fir Inbetriebnahme, Einrichtung
und Fehlerdiagnose

Zuverlassiger Service mit weltweit identisch
guter Qualitat

Weitere Informationen zu Moog Global Support erhalten
Sie unter www.moog.com/industrial/service.

MOOG

GLOBAL
SUPPORT
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UMRECHNUNGSTABELLE

Allgemeine Umrechnungstabelle

1 bar

1 psi

1 mm

lin =

lcm?

lin3

11 (Liter)

1 gal (US)
lkg

11b =
1 Nm

1 lbfin

1 kW

1 hp (UK)
A1°F

+1°C

0°F

0°C
+100°F

+100°C

14,5038 psi(lb/in?)
0,06895 bar

0,0394in

254 mm
0,0610in%*=0,000264 gpm
16,3871 cm®*=0,004329 gpm
0,26417 gal (US)=61,024 in3
3,7854 | (Liter)=231in?
2,20461b

0,4536 kg

8,8507 Ibfin

0,1130Nm

1,3596 PS=1,3410 hp (UK)
1,0139PS=0,7457 kW
-17°C

+34°F
(°F-32)x0,5556="C
(°C/0,5556) +32="F
-18°C

+32°F

+38°C

+212°F

Massentragheitsmoment

1kgcm?
11bin?

1 kgcm?

1 Ibfins?

0,3417 b in?
2,9264 kg cm?
8,8510*Ibfins?
1130 kg cm?

Kinematische Viskositat

1 mm?/s

lin?/s =

1¢St=0,00155in%/s
645,16 cSt = 645,16 mm?/s

Berechnung des Leistungsbedarfs

pxQ
6xm
P [kW]

p=

p [bar]
Q[l/min]
n (%]

Beispiel: RKP 63 cm3/U, 280 bar, 1450 min:
p=280bar
Q=(63x1,450)=91,3/min
n=95%
P=280x91,3kW/(6x95)
P=45kW

Berechnung des Antriebsmoments

1.59 x Vx
v 159X Vxp

M
M [Nm]

V [cm3/U]
p [bar]
n (%]

Beispiel: RKP 63 cm3/U, 280 bar:
V=63cm3/U
p=280bar
n=95%
M=1,59x63x280Nm/95
M=295Nm



TYPENSCHLUSSEL

Auswahl

Standardausfiihrung: Betriebsdruck 280 bar, Einzelpumpe, Drehrichtung rechts, Betrieb mit Mineralol, metrischer

Flansch mit Passfeder

Regler

Férdervolumen cm3/U

Artikelnummer

Bestellnummer

Druckregler, einstellbar
von 80 bis 350 bar

19

HPR18A1 RKP019SM28F2700

D951-2079-10

32

HPR18A1 RKP032KM28F2Z00

D952-2007-10

45

HPR18A1 RKP045KM28F2Z00

D953-2015-10

63

HPR18A1 RKPO63KM28F2Z00

D954-2003-10

80

HPR18A1 RKPOBOKM28F2Z00

D955-2003-10

100

HPR18A1 RKP100TM28F2Z00

D956-2003-10

140

HPR18A7 RKP140TM28F2Z00

D957-2075-10

Druckregler, hydraulisch
ansteuerbar

19

HPR18A1 RKPO19SM28H1Z00

D951-2009-10

32

HPR18A1 RKP032KM28H1Z00

D952-2009-10

45

HPR18A1 RKP045KM28H1Z00

D953-2017-10

63

HPR18A1 RKPO63KM28H1Z00

D954-2013-10

80

HPR18A1 RKPO80KM28H1Z00

D955-2013-10

100

HPR18A1 RKP100TM28H1Z00

D956-2011-10

140

Kombinierter
Druck-Forderstromregler

19

HPR18A1 RKP0195M28J1Z00

D951-2007-10

32

HPR18A1 RKP032KM28J1Z00

D952-2001-10

45

HPR18A1 RKP045KM28J1Z00

D953-2001-10

63

HPR18A1 RKP063KM28J1Z00

D954-2011-10

80

HPR18A1 RKPO80KM28J1Z00

D955-2017-10

100

HPR18A1 RKP100TM28]1Z00

D956-2017-10

140

RKP-D (digitale pQ-Regelung)

19

HPR18A1 RKP0195M28D1Z00

D951-2013-10

32

HPR18A1 RKP032KM28D1Z00

D952-2005-10

45

HPR18A1 RKP045KM28D1Z00

D953-2059-10

63

HPR18A1 RKP063KM28D1Z00

D954-2075-10

80

HPR18A1 RKPO80KM28D1Z00

D955-2031-10

100

HPR18A1 RKP100TM28D1Z00

D956-2039-10

140

HPR18A7 RKP140TM28D1Z00

D957-2039-10




TYPENSCHLUSSEL

Der Typenschliissel beschreibt die Optionen
der Pumpe

Definiert werden konstruktive Schnittstellen (Flansch,
Wellenende und Anschliisse), hydraulische KenngréfBen
(Férdervolumen, Betriebsdruck und Betriebsfliissigkeit)
sowie Reglertypen.

Beispiel
Positionsnummer 1 2 3 4
Antrieb HP = R 18 Bl =
Positionsnummer 5 6 7 8 9 10 11 12
Pumpe 1 RKP 100 T M 28 D1 z 00
Pumpe 2 RKP 063 K M 28 D2 z 00
Pumpe 3 AZP 008 R M 28 TP 0 00
Antrieb Radialkolbenpumpe
Position |1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
Code HP R 18 Bl RKP 100 T M 28 D1 z 00
Radialkolbenpumpe
5 6 7 8 9 10 11 12
RKP 063 K M 28 D2 z 00
Zusétzliche Pumpenstufe
5 6 7 8 9 10 11 12
AZP 008 R M 28 TP 0 00




TYPENSCHLUSSEL

Position | Code Radialkolbenpumpe
1 Kennzahl
HP Hydraulikpumpe
HK RKP fiir explosionsgeféhrdete Bereiche (ATEX)
HZ Pumpe mit besonderen Merkmalen
2 Drehrichtung
R Auf Antrieb gesehen ,rechts”
L Auf Antrieb gesehen links”
3 18 Drehzahl

z.B.18=>n=1800 min

Maximale Drehzahl fiir gerauscharmen Lauf, bzw. Nenndrehzahl bei leistungsgeregelten Pumpen,

4 Antriebsflansch
Al Passfeder nach DIN 6885, metrischer Rundflansch (nicht fiir RKP 140 und RKP 250)
Bl Evolventenverzahnung nach DIN 5482, metrischer Rundflansch (nicht fir RKP 140 und RKP 250)
A7 Passfeder nach DIN 6885, 4-Loch ISO-Flansch nach DIN IS0 3019-2 (metrisch)
B7 Evolventenverzahnung nach DIN 5480, 4-Loch ISO-Flansch nach DIN IS0 3019-2 (metrisch)
C3 Passfeder nach SAE 744 C, 2/4-Loch SAE-Flansch nach DIN1S0 3019-1 (z5llig)
D3 Evolventenverzahnung nach SAE 744 C (IS0 3019-1), 2/4-Loch SAE-Flansch nach DIN ISO 3019-1 (zéllig)
A5 Passfeder nach DIN 6885, metrischer Rundflansch fiir Polyurethanschaum
C6 Passfeder nach SAE 744 C, 2/4-Loch SAE-Flansch nach DIN ISO 3019-1 (z5llig) fiir Polyurethanschaum
XX Zwischenflansch von RKP zu RKP
5 Pumpenart
RKP Radialkolbenpumpe verstellbar
AZP Moog AufBenzahnradpumpe mit Flansch SAE-A und SAE-B
Anbaumaglichkeiten fiir weitere Pumpen
DS1 Schwerer Durchtrieb fiir Anbau RKP und Adapterflansch fiir SAE-A, SAE-B und SAE-C
6 Férdervolumen RKP
019 19 m?/U
032 32 cm?/U
045 45  cm3/U
063 63 cm’/U
080 80 cm3/U
100 100 cm?/U
140 140 cm?/U
250 250 cm3/U
Fordervolumen und Anbauflansch der Moog Zahnradpumpen (AZP)
005 5 miUu SAE-A
008 8 m?/U SAE-A
011 11 cm?/U SAE-A
016 16 cm?/U SAE-A
019 19 m?/U SAE-A
023 23 m?/U SAE-A
031 31 cm¥/U SAE-A
033 33 cm?/U SAE-B
044 44  cm3/U SAE-B
050 50 cm?/U SAE-B
7 Pumpenanschliisse
K Mitteldruckserie (bis 280 bar) BaugréfRen 32, 45, 63 und 80 cm?/U
T Mitteldruckserie (bis 280 bar) BaugréRen 100 cm3/U und 140 cm3/U
T Hochdruckserie (bis 350 bar) BaugréRen 32, 63,80 und 250 cm3/U
S Mitteldruckserie (bis 280 bar) Baugrée 19 cm?/U
H Hochdruckserie (bis 350 bar) BaugréRen 19 cm3/U
R Deutscher 4-Loch-Flansch (nur bei Zahnradpumpen)

U Siehe Zusatzkatalog RKP mit digitaler Regelung (RKP-D)
Optionen teilweise nur gegen Aufpreis. Nicht alle Kombinationsméglichkeiten lieferbar.
Anmerkung: Bevorzugte Ausfiihrungen sind fett gedruckt. Anderungen vorbehalten.



TYPENSCHLUSSEL

Position | Code Radialkolbenpumpe
8 Betriebsfliissigkeit
M Mineraldl
A HFA (Olin Wasser)
B HFB (Ol in Wasser)
C HFC (Wasserglycol)
D HFD (Synthetischer Ester)
E Schneidol
9 Betriebsdruck
28 Maximaler Betriebsdruck z.B. 280 bar = 28
35 Maximaler Betriebsdruck z.B. 350 bar =35
10 Steuerung/Regler
B1 Mechanische Hubeinstellung (V = konstant)
Cl Servosteuerung
D1Y RKP-D (elektrohydraulische Verstellung mit digitaler on-board Elektronik), eigendruckversorgt
D2Y RKP-D (elektrohydraulische Verstellung mit digitaler on-board Elektronik), fremddruckversorgt
D3V RKP-D, fremddruckversorgt, geeignet fiir Hybridbetrieb
D4V RKP-D, eigendruckversorgt, geeignet fiir Hybridbetrieb
D5V RKP-D, eigendruckversorgt, geeignet fiir Master-Slave-Betrieb
D6V RKP-D, fremddruckversorgt, geeignet fiir Master-Slave-Betrieb
D7V RKP-D, fremddruckversorgt, geeignet fiir Master-Slave- und Hybridbetrieb
D8V RKP-D, eigendruckversorgt, geeignet fiir Master-Slave- und Hybridbetrieb
Fiir RKP-D mit EtherCAT sind nur die Optionen D5, D6, D7, D8 verfiighar
F1 Druckregler, einstellbar 30 bis 105 bar
F2 Druckregler, einstellbar 80 bis 350 bar
Gl Druckregler, einstellbar und abschlie@bar 30 bis 105 bar
G2 Druckregler, einstellbar und abschliebar 80 bis 350 bar
H1 Druckregler, hydraulisch ansteuerbar
H2 Mooringregler
11 Kombinierter Druck-Férderstromregler Ap = 10 bar
12 Kombinierter Druck-Férderstromregler Ap = 20 bar
N1 Dual Displacement
R1 Kombinierter Druck-Férderstromregler mit P-T Steuerkante
S1 Leistungsregler
S2 Leistungsregler mit Druck-Forderstrom-Abschneidung, Ap = 10 bar
S3 Leistungsregler mit Druck-Forderstrom-Abschneidung, Ap = 20 bar
TP Zahnradpumpe
11 Zusatzeinrichtung
z Ohne Zusatzeinrichtung
Y Begrenzung maximaler Férderstrom
0 Nur bei Zahnradpumpe
12 Zusatzangabe
BeiDigitalreglern D1 bis D8
00 CANbus, Istwertausgang 4 bis 20 mA
01 CAN bus, Istwertausgang 2 bis 10 V
AO EtherCAT bus, Istwertausgang 4 bis 20 mA
BeiLeistungsregler S1,52, S3 aufgenommene Leistung P bei Drehzahl 1450 oder 1750 min™!
(andere Drehzahl auf Anfrage)
04 4 kW (RKP 32)
05 5.5 kW (RKP 32 ,45)
a7 7.5 kW (RKP 32,45, 63)
11 11 kW (RKP 32, 45, 63, 80)
15 15 kW (RKP 32,45, 63,80, 100)
18 18 kW (RKP 45, 63, 80, 100)
22 22 kW (RKP 63,80, 100)
30 30kW (RKP 63,80,100, 140)
37 37 kW (RKP 80,100, 140)
45 45 kW (RKP 80,100, 140)
55 55 kW (RKP 140)
75 75 kW (RKP 140)
Bei Doppelzahnradpumpen:
Fordervolumen der 2. Zahnradpumpenstufe
05bis50 | 5bis50cm3/U

I Siehe Zusatzkatalog RKP mit digitaler Regelung (RKP-D)
Optionenteilweise nur gegen Aufpreis. Nicht alle Kombinationsméglichkeiten lieferbar.
Anmerkung: Bevorzugte Ausfiihrungen sind fett gedruckt. Anderungen vorbehalten.
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